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Integriertes Monitoring von Rotor und Triebstrang

Update BLADEcontrol

CONDITION MONITORING SYSTEM

= Verkaufte Systeme 2010: 70 (Umsatz 1,0 Mio €)
2011: 135 (Umsatz 1,4 Mio €)
2012: 270 (Umsatz 2,8 Mio €)

Gesamt: 647

= |nstallierte Basis: 399
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Hauptkomponenten einer WEA
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Aktuelle Situation CMS fur WEA

= CMS bietet aktuell spezialisierte Spartenlésungen

\ = Umgang mit mehreren unterschiedlichen Losungen / Leitwarten
ntro = Gesamtstatus der Anlage schwer uberschaubar und nur
B\.P‘ \mvwﬁs“s‘m eingeschrankte Aussagenscharfe
hoher Schulungsaufwand fiir verschiedene Losungen
= hoher Personalaufwand und hohe Systemkosten
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Gemeinschaftliche Entwicklung
mit Partner DMT
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» Zusammenfuhrung von Antriebsstrang- und Rotorblattiiberwachung

Leit-
stand

CMS = Condition Monitoring System, ECU = Evaluation and Communication Unit
E/A = Sensor-Anschaltbox Rexroth
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Kernvorteile GCMS

= Reduzierter Hardware-Aufwand bei Zusammenfihrung von 2 CMS
= Kostenreduzierung

= Durchgangige Leitstandanbindung
= durchgangige Philosophie und Bedienweise
» Effizienzsteigerung beim Monitoring (mehr Anlagen pro Experte)

= Verbesserung der Detektionsgiite und —empfindlichkeit durch
synchronisierte Datenaufzeichnung und Datenkorrelation.

= Mit den derzeitigen Systemen im Markt nur deutlich eingeschrankt
moglich und mit hohem Aufwand verbunden

= Ausbaufahige Plattform
= Geplante Erweiterungen Olzustandsiiberwachung und
Last-Monitoring des Antriebsstrangs
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Prototypinstallation GCMS auf einer Vestas V80, WP Altenbruch

=  Zusammenfiihrung der Messaufnahme und Datenkommunikation
=  Realisierung synchronisierter Messungen
=  WEA ganzheitlich im Menliibaum abgebildet. Umschalten per Klick
= Parallele Darstellung von Antriebsstrang und Rotorblattmonitoring.
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Spektrum eines Planeten-Lagerschadens
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Spektrum eines Walzlagerschadens

Drehzahl = 0,18 Hz Drehzahl = 0,24 Hz
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Spektrum eines Zahnradschadens
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Gesamtheltllches CMS Gemeinschaftliche Entwicklung
mit Parther DMT

Diagnosemeldungen
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é lj=TurmUberwachung

= Zusammenfiihrung von Antriebsstrang- und Rotorblattiiberwachung
= Gesamtheitliches CMS mit durchgangiger Leitstandanbindung

= Monitoring von Einzelanlagen sowie ganzer Windparks, on- und offshore

CMS = Condition Monitoring System, ECU = Evaluation and Communication Unit
E/A = Sensor-Anschaltbox Rex roth
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Plattformstruktur GCMS

= Aufbau der Software-Architektur in der Plattformstruktur mit einzelnen
Funktionsmodulen
=  Erweiterbarkeit durch eigene und externe Module

Funktionserweiterungen

Visuali-
sierung,
Web-
Server
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Ansatze uber klassisches CMS hinaus

= Nutzung von CMS als Basis fir die Verbesserung des Betriebsverhaltens
von WEA:

= Rickfiihrung von Daten an die Steuerung
= Optimierung der Betriebspunkte

= CMS als Messsystem fiir aktive Reglungen
= Active Torque Control (ATC)

= Ruickfiihrung von Daten an die Entwicklung
= SchlieBen der Entwicklungsregelschleife
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